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COK-ROBOTLU DUZEN KONTROLU ICIN DOGRUSAL-KARESEL TUREVSEL OYUN YAKLASIM)!
Tezin Baghg

Arama-kurtarma, haritalama, hedef izleme, tasima gibi gdrevierin

" gergeklestirilmesinde robotlarn belirli geometrik yap icerisinde toplu hareketi
50z konusudur. Bu nedenle cok-robotiu sistemierin temelini olusturan ang
problemlierden birj diizen kontroliinin saglanmasidir. Bu kontroliin omac: tim
robotlor durum uzayinda istenen diizepe vénlendiren denetleyicilerin
tasarlanmastdir. Bir diizenin sirdiiriilmesj icin robotlann géreceli konum ve hiz
gibi bilgi alisverisi icerisinde olmalar: gerekmektedir. Bu tez galismosinda, yinlii
graf topolojisi ile temsil edilen dogrusal dinamiklere sahip cok-robotly sistemin
lidersiz diizen kontrolii problemij tiirevse| oyun yaklasim ile ele alinmistir, Tez
calismasinin amaci, cok-robotlu sistemin dogrusal-karesel tiirevsel oyun teorisi
olatformunda ciziim lireterek belirli diizene erisimi icin nerekdi robot kantrolii

Tez Ozeti

Savunma Tarihi 09 o4 f2019

Savunma Saati 10 00

Sinav Yeri . Elektrik-Elektronik Miihendisligi B&limii Toplanti Salonu

wotlerneg Tachif 1503 2015

Not: Tez savunma smav duyurusu, anabilim dal) bagkanhdnea ilgili balumun duyuru panosunda ve/veya
internet silesinde ilan edilir,
Bu formun bir kopyas: ktufbe@ktu.edu.tr e-posta adresine pinderilmelidir



